HEEN ROBOTICS TA.UBLI

Nové produkty
Man and Machine




Tradi¢né vysoka vykonnost
prekona vase predstavy

- Optimalni kombinace rychlosti, nosnosti, tuhosti, velikosti a dosahu
- Nejsirsi fada vysoce vykonnych robot(

- Vyhlasena dynamicka stabilita a kontrola trajektorie

- Patentované pohonné systémy JCS/JCM

Bezproblémova prace
v naro¢nych prostredich

/

- Prikopnik a svétovy lidr ve vyrobé robotd
s uzavienou konstrukci

- Stupen kryti IP65/67 (zapésti)

- Vertikalni vyvod kabell

- Pretlakové provedeni ramene

- Specialni verze (HE, Stericlean, SCR ...)

Sirsi vyuziti v prostorové
omezenych pracovistich

- Digitalni bezpe¢nostni enkodéry

- Snadno dostupna Safety board

- Vice moznosti uchyceni

- Ethernet a I/O napojeni na paté robotu a
poblize zapésti

Kompletni nova rada
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Rychla diagnostika

W

- Dvouradkovy displej pro rychlou
diagnostiku chybovych hlaseni

Rychla udrzba

Volitelné komunikac¢ni rozhrani

.. - PFistup ke vSem ovladacim
\a sbérnice RT Ethernet moduldm a filtrGm vyhradné z

pfedni strany
- Peclivé oznaceni jednotlivych
Casti pro snadnou identifikaci

- Integrované bezpecné I/0
- Standardné Ethercat, Ethernet,
RS 232 a USB konektory
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Vezméte kontrolu do svych
rukou

- Lehka, kompaktni a robustni konstrukce
- 7" LCD barevna dotykova obrazovka

- Zobrazeni na vySku nebo na Sifku (oto¢ny drzak)
- Pro pravoruké i levoruké uzivatele

- Klasicka tlacitka pro bezpecné ovladani

- Navrzeno pro pouziti i v naro¢ném prostredi (napf. u obrabécich strojd)

PATAKIS

Snadnéjsi spoluprace clovéka s robotem

- Intuitivni dotykové ovladaci rozhrani pfipominajici tablet
- UzZivatelsky pfizpUsobitelna grafika
- Nastavitelna ,uzivatelska hlavni stranka“ pro rychly prehled a odkazy




Bezpecnost

Minimalni naruseni vyroby pfFi zachovani bezpecénosti operatoru.

Zavedeni bezpec€nostnich funkci je snadné a nenakladné. Umozniuji vétsi miru spoluprace mezi roboty a
lidskymi operatory a pfitom Ize diky nim stale garantovat bezpe€nost pro zaméstnance i vybaveni a chranit tak
vasi investici.

Safe speed o
Operator mlze vstoupit do buriky a robot nadale pokraCuje v praci pfi 1 -
snizené rychlosti (= 250 mm/s), neni tak potfeba prerusit pracovni proces. - g
Robot zpomali svij pohyb pfi vstupu operatora do pracovniho prostoru = v

robotu. ’

Ochrana operatora pfi pohybu v burice je zajisténa neustalym sledovanim

pohybu.

Po opusténi buriky operatorem se rychlost robotu vrati zpét na pavodni =

uroven.

Safe stop - =
Umozniuje uzsi a snadnéjsi spolupraci mezi operatorem a robotem. &
Robot pfi priblizeni operatora nejdfive zpomali a pfi prekroCeni ur€ité hranice ,‘:._. - -
zcela zastavi sviljj pohyb. P L

Béhem pfitomnosti operatora je robot stale v rezimu Safe stop. Operator tak

mUze napfiklad vyménit vyrobek v nastroji robotu, zatimco napdjeni robotu je

stale zapnuto a robot si pamatuje svou pozici - neni tak vyzadovano nasledné

nové spusténi celé buriky. L
Po opusténi buriky operatorem pokracuje robot v pohybu.

Safe zone ! e
Nastaveni bezpecnostnich virtualnich zén nebo limitd pro jednotlivé osy -y o
pro omezeni pohybu robotu. =

Robot mdze mit dovoleno vstoupit do bezpecnostnich zén za urditych -

podminek (snizena rychlost apod.).

Bezpecnostni zony mohou byt aktivni trvale nebo se aktivovat v ndvaznosti

na urcitou akci nebo pfikaz. L

Safe tool I

V navaznosti na samotného robota mohou byt vytvoreny dodatecné ‘“'"_3
bezpecénostni zony kolem nastroje na zapésti pomoci TCP bodd (Tool -, L

Center Point).
Tyto zony mohou byt opét aktivovany dynamicky (napfiklad kdyz robot
zvedne vyrobek).



